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НеобходимостьНеобходимость единойединой средысреды разработкиразработки
ПОПО длядля АМСАМС--модулеймодулей TORNADOTORNADO--AxxxAxxx

 МультиядерныеМультиядерные процессорыпроцессоры
ЦОСЦОС//ARMARM
 сложностьсложность структурыструктуры ПОПО
длядля управленияуправления ии
коммуникациикоммуникации

 ДистанционноеДистанционное управлениеуправление отот
ПКПК ии AndroidAndroid устройствустройств
 взаимодействиевзаимодействие ПОПО ПКПК ии
процессоровпроцессоров АМСАМС--модулеймодулей

 АвтономнаяАвтономная работаработа ((безбез
ПКПК//AndroidAndroid))
 автозагрузкаавтозагрузка ПОПО
процессорапроцессора АМСАМС--модулямодуля

 МежмодульнаяМежмодульная управляющаяуправляющая
коммуникациякоммуникация ((АМСАМС--АМСАМС))
 взаимодействиевзаимодействие ПОПО
процессоровпроцессоров разныхразных АМСАМС--
модулеймодулей

 ВысокоскоростныеВысокоскоростные RTDS RTDS 
потокипотоки черезчерез АМСАМС--интерфейсинтерфейс
 мониторингмониторинг ии управлениеуправление
вв реальномреальном временивремени

 МодульностьМодульность ии
масштабируемостьмасштабируемость системысистемы
 автоконфигурированиеавтоконфигурирование ПОПО
всехвсех АМСАМС--модулеймодулей ии ПКПК
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ТребованияТребования кк средесреде разработкиразработки ПОПО TASDKTASDK®®

 УправляющееУправляющее приложениеприложение нана
выделенномвыделенном ядреядре процессорапроцессора

 ЕдиныйЕдиный API API длядля всехвсех аппаратныхаппаратных
платформплатформ

 API API длядля дистанционногодистанционного управленияуправления
АМСАМС--модулямимодулями

 API API длядля межмодульноймежмодульной коммуникациикоммуникации
((АМСАМС--АМСАМС) ) черезчерез сетьсеть LANLAN//WANWAN длядля
локальноголокального управленияуправления ии передачипередачи
данныхданных

 ПоддержкаПоддержка работыработы AMCAMC--модулеймодулей вв
составесоставе системсистем MicroTCAMicroTCA®® ии вв качествекачестве
автономныхавтономных контроллеровконтроллеров

 ВозможностиВозможности расширениярасширения API API 
пользователемпользователем

 УнифицированныеУнифицированные компонентыкомпоненты длядля
управленияуправления загрузкойзагрузкой ии системногосистемного
управленияуправления

 МинимальноеМинимальное времявремя разработкиразработки
приложенийприложений

 ПростойПростой переносперенос приложенийприложений
процессорапроцессора нана другиедругие аппаратныеаппаратные
платформыплатформы

RJ-45

AMC
интерфейс

MCH
интерфейс

Fat Pipe 0

Fat Pipe 1

Порт 0

Порт 1

ПЛИС

ПЦОС

ПК

TORNADO-A6678 №x 1

MCH

Fabric-
D / E / F / G

Fabric-A1 Гбит/с

1 Гбит/с

1 Гбит/с

SFP+

10 Гбит/с

IP
10GbE

IP
SRIO

SRIO-0

SRIO-1

SRIO-2

SRIO-3

Ядро 0

Ядро 1

Ядро 7

ПО ПК

Управление

API

IP
Network

MicroTCAШасси

Логика
пользователя

Приложение

пользователя

Приложение

пользователя

Управление

API

API

ЦОС

ЦОС

AMC
интерфейс

Fat Pipe 0

Fat Pipe 1

Порт 0

Порт 1

TORNADO-AZx

IP
10 GbE

IP
AXI Interconnect

Zynq AP SoC

PL

PS Ядро 0

APIAPI

Ядро 1Ядро N

Приложение

пользователя

Управление

ЦОСЦОС

Логика
пользователя
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СтруктураСтруктура средысреды ПОПО TASDKTASDK®®

Системный
Менеджер

Системный
Менеджер

API
управления ресурсами
на плате АМС-модуля

API
управления
приложениями

API удаленного
командного управления
в режиме “SLAVE”

API удаленного
командного управления
в режиме “HOST”

API
управления

интерфейсами ПЛИС

API
управления модулемAMC-
в режиме для ПК“HOST”

Системный
Менеджер

Процессора

Приложения
пользователя для

управляющего ядра «0»
процессора

Приложение
пользователя
для ПК
(опция)

К библиотекам функций
удаленного командного
управления в режиме

для процессоров“HOST”
других АМС-модулей

TORNADO-Axxxx

Модули
интерфейсов

ПЛИС

Описатели
ПЛИС

Среда ПЛИС

АМС-модуль TORNADO-Axxxx

Среда Процессора

Среда ПК (Windows, Linux)

Среда Android

API
управления ресурсами

процессора

Приложения
пользователя для
других ядер
процессора

Загрузчик
Процессора

UART Консоль (опция)

LAN

UART

LAN

LAN
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ПОПО нана базебазе средысреды TASDKTASDK®® длядля разныхразных
аппаратныхаппаратных платформплатформ

TA66XX_DSP_BC.LIB

API
управления ресурсами
на плате АМС-модуля

TA66XX_DSP_SC.LIB

API
управления
приложениями

TA66XX_DSP_RCS.LIB

API
удаленного управления
в режиме “SLAVE”

TA66XX_DSP_RCH.LIB

API
удаленного управления
в режиме “HOST”

TA66XX_DSP_BC_FPGA.LIB

API
управления интерфейсами

ПЛИС

Системный
Менеджер

Процессора

Приложения
пользователя
для ядра 0
ПЦОС

Модули
интерфейсов

ПЛИС

Описатели
ПЛИС

Среда ПЛИС

АМС-модуль ЦОС TORNADO-A6678x

Среда ПЦОС TMS320C6678

С66XX_DSP.LIB

API
управления ресурсами

ПЦОС

SYS/BIOS

Приложения
пользователя
для ядер 1..7
ПЦОС

Загрузчик
Процессора

TAZ_CPU_BC.LIB

API
управления ресурсами
на плате АМС-модуля

TAZ_CPU_SC.LIB

API
управления
приложениями

TAZ_CPU_RCS.LIB

API
удаленного управления
в режиме “SLAVE”

TAZ_CPU_RCH.LIB

API
удаленного управления
в режиме “HOST”

TAZ_CPU_BC_FPGA.LIB

API
управления интерфейсами

ПЛИС

Системный
Менеджер

Процессора

Приложения
пользователя
для ядра 0
ARM

Модули
интерфейсов

ПЛИС

Описатели
ПЛИС

Среда PL

АМС-модуль TORNADO-AZx

Среда PS Zynq AP SoC

Xilinx BSP

Набор функций и драйверов
для управления ресурсами

PS

FreeRTOSLinux

Приложения
пользователя
для ядер 1..N

ARM

Загрузчик
Процессора
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ПриложениеПриложение ««ЗагрузчикЗагрузчик ПроцессораПроцессора»» TASDKTASDK®®

 ЗагрузкаЗагрузка сс FLASH FLASH илиили SD SD картыкарты
 ИнициализацияИнициализация средысреды процессорапроцессора
 ЗагрузкаЗагрузка приложенийприложений вв ядраядра процессорапроцессора
 ЗагрузкаЗагрузка ««прошивкипрошивки»» ПЛИСПЛИС
 ЗагрузкаЗагрузка массивовмассивов данныхданных
 КонфигурируемаяКонфигурируемая последовательностьпоследовательность

активацииактивации ядерядер процессорапроцессора ии прошивкипрошивки
ПЛИСПЛИС

 УдаленнаяУдаленная конфигурированиеконфигурирование сс
помощьюпомощью приложенияприложения ««СистемныйСистемный
МенеджерМенеджер»» длядля ПКПК/Android /Android черезчерез портпорт
1GbE 1GbE илиили UART UART ПЦОСПЦОС

Функции:FLASH/SD

Системный 
Загрузчик

Последовательность 
активации ядер 
процессора и 

прошивок ПЛИС

Приложение

Записи/файлы

Прошивка ПЛИС

Данные
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ПриложениеПриложение ««СистемныйСистемный МенеджерМенеджер»» TASDKTASDK®®

 АвтоматическоеАвтоматическое детектированиедетектирование
всехвсех AMCAMC--модулеймодулей

 КонфигурированиеКонфигурирование ««ЗагрузчикаЗагрузчика
ПроцессораПроцессора»»

 УправлениеУправление ядрамиядрами процессорапроцессора ии
загрузкойзагрузкой ПЛИСПЛИС

 МониторингМониторинг состояниясостояния AMCAMC--
модулеймодулей

 ДоступДоступ вово всевсе разделыразделы памятипамяти
процессорапроцессора AMCAMC--модулеймодулей

 УдаленныйУдаленный доступдоступ кк файловойфайловой
системесистеме SD SD картыкарты

Функции:

Назначение:
 УдаленноеУдаленное управлениеуправление всемивсеми

AMCAMC--модулямимодулями системысистемы

Состав:
 ПриложениеПриложение TASDK DSP/CPU TASDK DSP/CPU 

System ManagerSystem Manager длядля процессорапроцессора
 ПриложениеПриложение TASDK Host System TASDK Host System 

ManagerManager длядля ПКПК ии AndroidAndroid
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РасширениеРасширение функционалафункционала
средысреды ПОПО TASDKTASDK®®

РасширениеРасширение длядля ПЦОСПЦОС//ARMARM::
 НаборНабор обратныхобратных вызововвызовов припри

инициализацииинициализации АМСАМС--модулямодуля
 ЗапускЗапуск дополнительныхдополнительных задачзадач

пользователяпользователя
 ВызовВызов функцийфункций пользователяпользователя вв

декодередекодере командкоманд
 ДобавлениеДобавление новыхновых командкоманд

пользователяпользователя

РасширениеРасширение длядля ПКПК::
 ДобавлениеДобавление новыхновых командкоманд

пользователяпользователя
 ФункцииФункции длядля приемаприема ии передачипередачи

данныхданных пользователяпользователя

Инициализация аппаратных 
ресурсов

АМС-модуля

Инициализация ПО

Запуск задач приложения 
«Системный Менеджер 

Процессора»

Вызов функции 
пользователя

Вызов функции 
пользователя

Запуск задач 
пользователя

Декодер принимаемых 
команд

Вызов функций 
пользователя
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ПреимуществаПреимущества средысреды ПОПО TASDKTASDK®®

 МодульныйМодульный принциппринцип средысреды ПОПО TASDKTASDK®®

 МодульныйМодульный принциппринцип построенияпостроения прикладногоприкладного ПОПО
 ЕдиныйЕдиный принциппринцип построенияпостроения ПОПО длядля разныхразных

аппаратныхаппаратных платформплатформ ((ПЦОСПЦОС, ARM), ARM)
 ПростойПростой переносперенос приложенийприложений междумежду аппаратнымиаппаратными

платформамиплатформами АМСАМС--модулеймодулей ((ПЦОСПЦОС, ARM, ARM))
 ЕдиноеЕдиное приложениеприложение процессорапроцессора длядля всехвсех однотипныходнотипных

АМСАМС--модулеймодулей ии всехвсех ревизийревизий
 ПоддержкаПоддержка удаленногоудаленного управленияуправления отот ПКПК ии AndroidAndroid
 ПозволяетПозволяет сосредоточитьсясосредоточиться нана решениирешении прикладныхприкладных

задачзадач
 ЭкономитЭкономит минимумминимум 12 12 челчел.*.*месяцмесяц разработкиразработки ПОПО

ПЦОСПЦОС, , ARMARM, , ПКПК
 ДистанционноеДистанционное обновлениеобновление ПОПО
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